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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikatgchnicznej $ wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zawianych z wykonaniem instalacji
odgromowe] budynku Miejskiego Centrum Medycznegdrna” w todzi
przy ul. Cieszkowskiego 6; dz. nr 31.

1.2 STOSOWANIA ST

Specyfikacja szczegobtowa jest stosowana jako doktiprgetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienych w p. 1.1,

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Niniejsze SST obejmuije:

- demonta istniegcej czsci nadziemnej instalacji odgromowej (zwody
poziome, przewody odprowadzeg)

- wykonanie nowych zwodéw i przewoddéw odprowadeggh

- wykonanie nowych uzioméw pionowych

- wykonanie paczen wyrownawczych (rynny, konstrukcje pomostéw
wejsciowych)

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowkujgcymi hormami
wydanie 2009 rorazz ST D-M-00.00.00. "Wymagasgolne”.

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonania rob6t oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektow SST i poleceniami przedstawiciela Inwestora.
Przed przyspieniem do robot Wykonawca zgtosi fakt przysenia do

robét do przedstawiciela Inwestora w celu ustaleaiasu i zakresu robét dla
poszczegolnych etapow budowy.

2 MATERIALY

2.1 WYMAGANIA OGOLNE
Wymagania ogoélne podanow SST D-M-00.00.00.




STWiIOR

2.2 STOSOWANE MATERIALY.

Szczegotowy wykaz materiatdw instalacyjmygodano w przedmiarze
robot

3 SPRZET
Wykonaweca przyspujacy do wykonania instalacji winien wykazsic
mozliwoscig korzystania z nagpujacych maszyn i spetu gwarantujcego
wiasciwa jakas¢ robot:

— samochdéd dostawczy

— elektronarzdzi

— spawarki

— miot udarowy
Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00.

4 TRANSPORT
Wykonaweca przyspujacy do wykonania w/w prac winien wykazaie
mozliwoscig korzystania z nagbujagcych srodkow transportu:

— samochodu dostawczego,
Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny by
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktartpoanie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwardla poszczegolnych elementéw.
Transport powinien odpowiadavymaganiom
0go6Inym

5 WYKONANIE ROBOT

51 WYKONAWCA

Wykonawca przedstawi przedstawicielowi Inwestoraakioeptacji projekt
organizacji i harmonogram robét uwegdhiajgc wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonana instalacja odgromowa na dachu.

52 ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT
Przy wykonywaniu instalacji odgromowejzbwezgkdu na rodzaj i sposéb

ich montau, naley przeprowadd nastpujace roboty podstawowe:

- monta zwodow pionowych,

- wykonanie zwodow poziomych,

- pofaczenia uzupetnigge rynien i podestow,

- demonta istniepcej instalacij,

- rozbidrke i naprave nawierzchni.
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6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 KONTROLA | BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO
ROBOT

Przed przysipieniem do robot Wykonawca uzyska od producentéw
swiadectwa jakéci lub atesty stosowanych ydzen i materiatow.

Przed przyspieniem do rob6t montawych naley odebra protokolarnie
przekazanie frontu rob6t od przedstawiciela Inwest8tan przygotowania
frontu robo6t powinien bytaki, aby roboty zwizane z remontem instalacji
odgromowej] mena bylo prowadZi bez narzania pracownikdw na
wypadki przy pracy a wykonane instalacje szkodzenia.

6.2 KONTROLA | BADANIA W TRAKCIE ROBOT

W czasie wykonywania rob6t kontroli i badaniorawinny podlegé:
- zamocowanie zwoddw pionowych,

- ulozenie zwodow poziomych,

- wykonanie uziomow pionowych,

- monta przewoddw odprowadzajych,

- demonta instalacji odgromowej

- instalacja odgromowa przed wykonaniem pomiaréw

7 OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w D 00.00.00.
Jednostlk obmiarows dla instancji jest kompletnie wykonana instgac

8 ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru kécowego wykonanych rob6t wykonawca powinien
przedtay¢:
— aktual dokumentagj powykonawcz
— protokdty prob monteowych (rezystancji uziomow, ggtosci instalacii)
— oswiadczenie wykonawcy 0 zakozeniu robot i gotowkei instalacji do
eksploatacji

2. Komisja odbioru kacowego

- bada aktualrié i kompletnd¢ dokumentacji powykonawczej,

- bada zawiadczenia o jak&i materiatéw i urgdzen oraz przedstawia
ewentualne
whnioski i uwagi,

- bada i akceptuje protokoly pomiaréw reéagsji uziomow,

- spisuje protokot odbiorczy.
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9 PODSTAWA PLATNO SCI

— Ogblne wymagania dotygee ptatnéci podano w p.7. Platdé na jednostk
obmiaru naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgiakaosci
wykonanych robét na podstawie atestéw producerziglner i ogledzin
sprawdzajcych.

10 PRZEPISY

10.1 NORMY
PN — EN 62305 2009 - kpl. normy wieloarkuszowej,
PN- EN 62561-4:2011,
PN- EN 50164.

10.2 INNE DOKUMENTY
Przepisy budowy ugdzen elektrycznych PBUE wyd. 1989r

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow
Budowlanych w sprawie bezpie@atwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano-mongawych i rozbiorkowych Dz. Ustaw nr 13 z dn.
10.04.1972r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych.
Tom V Instalacje elektryczne Wyd. 1988r.




