SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Wewnetrzne instalacje elektryczne

1. Wstep
1.1. Przedmiot SWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wykonania i odbioru robdt (ST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z przebudowa instalacji o$wietleniowej w ciggach
komunikacyjnych budynku Miejskiego Centrum Medycznego ,,Gérna” w todzi przy ul. Felinskiego 7 w
todzi.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace

I majace na celu wykonanie wewnetrznych instalacji elektrycznych w budynku.

Zakres niniejszego opracowania obejmuje:

- o$wietlenie podstawowe,

- o$wietlenie awaryjne,

- listwy instalacyjne dla obwodéw elektrycznych,
- korekty w istniejacej instalacji elektrycznej,

- uzupehienie tablic obwodowych,

- demontaz opraw

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich

normach i przepisach, ktorych zestawienie podano w p-kcie 10 niniejszej ST.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa.
Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu 1 materialdbw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej.

Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typdw) urzadzen i osprzgtu niz



wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do

dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowiazujacym trybie z Inzynierem.

2. Materialy podstawowe

Szczegotowe zestawienie materiatow podano w przedmiarach robot.

1)

(@)

3. Sprzet

Qdbior materiatdow na budowie

Materiaty takie jak tablica rozdzielcza, oprawy o$wietleniowe, przewody nalezy
dostarcza¢ na budowg¢ wraz ze §wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi,
protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod

wzgledem kompletnosci 1 zgodnosci z danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wptyw na jako$¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich

wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozor techniczny robot.

Sktadowanie materiatdw na budowie

Sktadowanie materiatdow powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikoéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania
wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materialow oraz  wymagania

w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastepujgcego

sprzetu:

- samochdd dostawczy do 0,9 t,



4. Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $srodkami transportu,
zabezpieczone w sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP

I ruchu drogowego.
5. Wykonanie robot
5.1. Organizacja robot

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot

uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.
5.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
I urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dost¢pna dla prawidlowej konserwacji

oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.3. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza
W sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana

instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.
5.4. PrzejScia przez Sciany i stropy

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

- wszystkie przej$cia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany,
- przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

- migdzy strefami pozarowymi wykona¢ przegrody ognioodporne

5.5. Montaz sprzetu, osprzetu i opraw oSwietleniowych

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy

mocne i bezpieczne jego osadzenie.



Do mocowania sprzetu 1 osprz¢tu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki
osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementow konstrukeji budowlanych lub
przykrecone do podtoza za pomocg kotkdéw i $rub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy
mocowac przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie
dopuszcza si¢ mocowania hakow za pomoca kotkéw rozporowych z tworzywa sztucznego.
Zawieszenie opraw zwieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadtowy oprawy.
Przewody opraw os$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomoca

ztaczy $wiecznikowych.

5.6. Ukladanie przewodow

e Wykonanie instalacji p/t wymagaé bedzie:

- ulozenia przewodoéw na istniejgcych $cianach niezbedne begdzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewody i §lepych wngk pod osprzet oraz ich
zatynkowanie.

e Wykonanie instalacji w listwach instalacyjnych wymaga¢ bedzie:
zamontowania listw do istniejacego podtoza, utozenie przewodow w listwach

wraz z zatozeniem pokryw
5.7. Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddéw nalezy dokonywac

W sprzgcie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach

Nie wolno stosowac¢ polgczen skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja
wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podtaczenie do instalacji nie
zostato opracowane w projekcie, sposob podtaczenia nalezy uzgodnié¢ z projektantem lub

kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczone za pomoca

oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac sie



podktadki metalowe zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy przeptyw

pradu. Dhugos$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie

powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodoéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek

zamiast cynowania).

5.8. Uzupelnienie tablic rozdzielczych

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na ptytach izolacyjnych

istniejacych tablic obwodowych nalezy tablice odtaczy¢ spod napigcia
Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

- dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie sruby 1 wkrety w potaczeniach

elektrycznych i mechanicznych,

- zalozy¢ oslony zdjete w czasie montazu
- podiaczy¢ obwody zewngtrzne
- podiaczy¢ przewody ochronne

5.9. Préby montazowe

Po zakoniczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob

obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji
-pomiar rezystancji izolacji odbiornikow
-pomiary impedancji petli zwarciowych
-pomiar natezenia oswietlenia

-pomiary rezystancji uziemien



6. Kontrola jakoSci robot

(1) Sprawdzenie i odbior robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5],

[7] przepisow [6].

(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu

powinno podlegac:

- zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacjg projektowa,

- wlasciwe podiaczenie przewodu fazowego i neutralnego

- zalagczanie punktow $wietlnych zgodnie z zatozonym programem

- wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skutecznosci

ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

7. Obmiar robot
Obmiar robdt obejmuje catos¢ instalacji .

Jednostka obmiarowg jest komplet robot.

8. Odbior robot
8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.2. Odbiory czegsciowe
8.3. Odbiory koncowe
8.4. Odbiory ostateczne
9. Podstawa platnosci
Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t 1 pomiaréw pomontazowych.
10. Przepisy zwiazane

[1] PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do

uktadania na state. Przewody o izolacji i powloce poliwinitowej, okragle.

[2] PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do

uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji poliwinitowej.



[3]

[4]

[5]
[6]
[7]

PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw

termoplastycznych i powloce poliwinitowej na napigcie znamionowe 0.6/1 kV.

PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o§wietlenie. O$wietlenie migjsc pracy.

Cze$¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach.
PN-1EC 61024-1; 1-1; 1-2. Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — zbiér norm PN-IEC 60364



